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 I. Postlethwaiteو دكتر  M.C.Turnerزير نظر دكتر      

 

  2/19، معدل 1384كنترل، دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين طوسي،  - مهندسي برق    دکتري:

 ، مفصل با لحاظ مسئلة اشباع عملگرازي کنترل بر روي روبات کشسانسطراحي و پیادهنامه: عنوان پايان     

 راد.تقي رضازير نظر دكتر حميد     
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  3/18، معدل 1376رونيك، دانشگاه صنعتي شريف، الكت - مهندسي برق   کارشناسي:

 ، 2MHzطراحي و ساخت اسیلوسکوپ کامپیوتري نامه: عنوان پايان     

 زير نظر دكتر محمد حسين علوي.     
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   انتشاراتانتشاراتانتشارات

Journal Papers 

 Date Author(s) Title Journal 

1 Oct. 2016 

S.Z, Paylakhi, 

S. Ozgoli, S. 

Paylakhi 

Identification of Alzheimer disease-relevant genes 

using a novel hybrid method 

Progress In Biological 

Sciences, Vol. 6, No. 1, pp. 

37-46. 

2 Jun. 2016 
A. Bagheri. S. 

Ozgoli 

Exponentially impulsive projective and lag 

synchronization between uncertain complex 

networks 

Nonlinear Dynamics, Vol. 84, 

No. 4, pp. 2043-2055. 

3 Jan. 2016 
S. Sanjari, S. 

Ozgoli 

Sliding mode control design: a sum of squares 

approach 

arXiv preprint 

arXiv:1503.08642 

4 Jun. 2015 
S. Sanjari, S. 

Ozgoli 

Finite time analysis based on sum of squares 

technique: applied to the super twisting second 

order sliding mode control 

arXiv preprint 

arXiv:1503.08642 

5 Mar. 2015 
S. Sanjari, S. 

Ozgoli 

Generalized integral sliding mode manifold 

design: a sum of squares approach.  

arXiv preprint 

arXiv:1503.08642 

6 Jan. 2015 

F. 

Motallebzadeh 

S. Ozgoli, H.R. 

Momeni 

Multilevel adaptive control of nonlinear 

interconnected systems. 

ISA Transactions, Vol.54, pp. 

83-91. 

7 Dec. 2014 

A. Mirzaei,  

S. Ozgoli,  

A.E. Jajarm 

 

Chaotic analysis of the human brain cortical 

model and robust control of epileptic seizures 

using sliding mode control 

Systems Science & Control 

Engineering: An Open 

Access Journal Vol.2, No 1, 

pp. 216-227 

8 Oct. 2014 
اميراميني، مهدي 

 سجودي، سجاد ازگلي

جهت تحقق  طراحي كنترلگر بازخورد خروجي پوياي غيرمتمركز

ي چندعاملي شامل منيپوليتورهاي تك بازو توافق جمعي در سامانه

 با مفصل انعطاف پذير

مجله مهندسي مكانيك مدرس، جلد 

 .84-75ي ، صفحه14

9 Sep. 2014 

M. Azadegan,  

S. Ozgoli,  

H.D. Taghirad 

 

Bilateral Teleoperation Control for Improving 

Transparency in Stiff Environment with Time 

Delay 

Iranian Journal of Electrical 

& Electronic Engineering 

Vol.10, No.3, pp.203 

10 Apr. 2014 
H. Zakeri, S. 

Ozgoli 

A sum of squares approach to robust PI controller 

synthesis for a class of polynomial multi-input 

multi-output nonlinear systems 

Nonlinear Dynamics, Vol.76, 

No.2,  pp.1485-1495 

11 Sep. 2014 
M. Rezaei, S. 

Ozgoli 
Lucid Workspace for Stereo Vision 

Journal of Intelligent & 

Robotic Systems, pp.1-15 

12 Jan. 2012 
H. Zakeri, 

S. Ozgoli 

PI controller design for polynomial uncertain 

nonlinear systems using Sum of Squares 

decomposition  

Journal of Control 

Vol. 6, No. 3. 

13 Dec. 2011 

H. Mahdianfar, 

S. Ozgoli, 

H. R. Momeni 

Robust multiple model adaptive control: Modified 

using  gap metric  

Int. J. Robust and Nonlinear 

Control 

Vol. 2, No 18. 

14 Sep. 2009 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 

An Implemented Robust Supervisory Control to 

Remedy Actuator Saturation for Flexible Joint 

Robots 

Mechatronics (Elsevier-

IFAC) 

Vol. 19, Issue 6, pp 993–1002 

15 Dec. 2006 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 

A Survey on the Control of  

Flexible Joint Robots 

Asian Journal of Control  

Vol. 8, No 4. 

http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:M3ejUd6NZC8C
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:M3ejUd6NZC8C
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:M3ejUd6NZC8C
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:M3ejUd6NZC8C
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:mVmsd5A6BfQC
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:mVmsd5A6BfQC
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:mVmsd5A6BfQC
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:mVmsd5A6BfQC
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:4TOpqqG69KYC
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:4TOpqqG69KYC
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:4TOpqqG69KYC
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:4TOpqqG69KYC
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:Wp0gIr-vW9MC
http://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Y297_TgAAAAJ&cstart=20&pagesize=80&citation_for_view=Y297_TgAAAAJ:Wp0gIr-vW9MC
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Conference Papers ( In English): 

# Date Author(s) Title Conference 

1 May. 2015 

S.Z. Paylakhi, 

S. Ozgoli, S.H. 

Paylakhi 

A novel gene selection method using GA/SVM 

and fisher criteria in Alzheimer’s disease 

23rd Iranian Conference on 

Electrical Engineering (ICEE 2015), 

pp. 956-959. 

2 Oct. 2014 

Z. Zeinaly, A. 

Ramezani, S. 

Ozgoli 

Robust stability for bilateral teleoperation 

systems under time-varying delay by 

communication disturbance observer 

Second RSI/ISM International 

Conference on Robotics and 

Mechatronics (ICRoM 2014), pp. 

143-148. 

3 Jun. 2013 

S. Varzandian, 

H. Zakeri, S. 

Ozgoli 

Locating WiFi access points in indoor 

environments using non-monotonic signal 

propagation model  

9th Asian Control Conference 

(ASCC 2013), pp. 1-5. 

4 Jun. 2013 

M.M. Delbari, 

M.T.H. 

Beheshti, A. 

Ramezani, S. 

Ozgoli 

Time delay sensitivity analysis in a wireless 

network control system using LMI approach 

9th Asian Control Conference 

(ASCC 2013), pp. 1-4. 

5 May. 2013 
N.S. Hosseini, 

S. Ozgoli 

Delay-dependent filtering for stochastic 

nonlinear genetic regulatory networks with 

time-varying delays and extrinsic noises 

21st Iranian Conference on Electrical 

Engineering (ICEE 2013), pp. 1-6. 

6 Feb. 2013 

K. Moradi, S. 

Ozgoli, F. 

Pirvali 

Control of nonlinear bilateral teleoperation 

system using sum of squares analysis 

First RSI/ISM International 

Conference on Robotics and 

Mechatronics (ICRoM 2013), pp. 

535- 539. 

7 Jun. 2012 

A.E. Jajarm, S. 

Ozgoli, H.R. 

Momeni 

Blood glucose regulation using fuzzy recursive 

fast terminal sliding mode control 

4th International Conference on 

Intelligent and Advanced Systems 

(ICIAS 2012), vol.1, pp. 393-397. 

8 Jun. 2012 
H. Zakeri, S. 

Ozgoli 

A Polynomial modeling and state feedback 

control of blood glucose regulatory in diabetic 

patients 

4th International Conference on 

Intelligent and Advanced Systems 

(ICIAS 2012), vol.1, pp. 388-392. 

9 May. 2012 

L. 

Khoshnevisan, 

S. Ozgoli, 

M.H. Shojaei 

An LMI Approach to robust fault detection 

filter for a drum boiler system through a time-

domain H-index norm method 

20th Iranian Conference on 

Electrical Engineering (ICEE 2011), 

pp. 922- 927. 

10 Dec. 2011 
H. Zakeri, S. 

Ozgoli 

Robust PI design for chaos control using sum 

of squares approach 

2nd International Conference on 

Control, Instrumentation and 

Automation (ICCIA) 2011, pp. 721-

724. 

11 Dec. 2011 
A. mirzaei, S. 

Ozgoli 

A new impedance control structure for leg 

rehabilitation robot 

2nd International Conference on 

Control, Instrumentation and 

Automation (ICCIA) 2011, pp. 952-

956. 

12 Dec. 2011 
N.S. Hosseini, 

S. Ozgoli 

Delay-dependent filter design for nonlinear 

delayed genetic regulatory networks with 

intrinsic and extrinsic noises 

2nd International Conference on 

Control, Instrumentation and 

Automation (ICCIA) 2011, pp. 524-

529. 

13 Oct. 2011 

H. Sadjadian, 

S. Ozgoli, M. 

Jalilfar 

Design and implementation of automatic 

transmission electronic control system for 

mining trucks 

International Conference on System 

Science, Engineering Design and 

Manufacturing Informatization 

(ICSEM) 2011, vol. 2, pp. 1-4. 

14 May. 2011 

M. Azadegan, 

S. Ozgoli, 

H.R. Taghirad  

Delay-independent robust stability analysis of 

teleoperation 

Chinese Control and Decision 

Conference (CCDC) 2011, pp. 4129-

4133. 
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15 Feb. 2011 

M. Azadegan, 

S. Ozgoli, 

H.R. Taghirad 

Delay-independent stability analysis of 

internet-based teleoperation 

Computer Networks and Distributed 

Systems (CNDS), 2011 International 

Symposium on, pp. 96-99. 

16 Feb. 2011 

H.K. Pamsari, 

M.A. Bidgoli, 

M. 

Rajabzadeh, 

S.M.T. 

Bathaee, S. 

Ozgoli 

Application of a new multivariable sliding 

mode controller for the single machine infinite 

bus systems 

2nd Power Electronics, Drive 

Systems and Technologies 

Conference (PEDSTC), pp. 211-216. 

 

17 Jan. 2010 

F. 

Motallebzadeh

S. Ozgoli, 

H.R. Momeni 

Multilevel adaptive control of interconnected 

nonlinear systems: application to double 

coupled inverted Pendulums 

IFAC Proceedings Volumes, Vol. 43, 

No. 8, pp. 418-423.  

18 Dec. 2009 

S. Dadras, F. 

Motallebzadeh

S. Ozgoli, 

H.R. Momeni 

Control of chaotic uncertain brushless DC 

motors 

Control and Automation, 2009. ICCA 

2009. IEEE International Conference 

on, pp. 2143-2148. 

19 Jun. 2009 

F. 

Motallebzadeh 

S. Ozgoli 

Controlling chaos in Arneodo system 

Control and Automation, 2009. 

MED'09. 17th Mediterranean 

Conference on, pp. 314-319. 

20 Oct. 2007 
S. Ozgoli, 

M.C.Turner 

An improved fuzzy error governor for MIMO 

systems with input saturation: development and 

comparison 

SSSC07, IFAC Symp. on Systems, 

Structures and Control, Brazil 

21 May. 2006 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 

 /H2Designing and Implementation of Mixed H

Controller for Flexible Joint Robot to 

Encounter Actuator Saturation 

Iranian Conf. on  thICEE06, 14

Electrical Engineering, Amirkabir 

University, Tehran, Iran 

22 Dec. 2005 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 

Stability Analysis of a Robust Composite 

Controller for FJR With a Supervisory Loop 

[accepted, withdrawn] 

CDC+ECC05, IEEE Int. Conf on 

Decision and Control + European 

Control Conf, Seville, Spain 

23 Jul. 2005 
H.D.Taghirad, 

S. Ozgoli 

Robust Controller with a Supervisor 

 Implemented on a Flexible Joint Robot 

CCA05, IEEE Int. Conf on Control 

Applications, Toronto, Canada 

24 Jul. 2005 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 

Robust Stability Analysis of Flexible Joint 

Robots Composite Control with Supervisory 

Loop 

IROS05, IEEE/RSJ Int. Conf. on 

Intelligent Robots and Systems, 

Edmonton, Canada  

25 May. 2005 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 
Controller for FJR to Remove  /H2Designing H

Instability due to Saturation  

Int. Mechanical  thISME05, 13

Engineering Conf., Isfahan UT, Iran 

26 May. 2005 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 

Robust Control for Flexible Joint Robots  

with A Supervisory Control to Remedy 

Actuator Saturation  

Iranian Conf. on  thICEE05, 13

Electrical Engineering, Zanjaan 

University, Iran 

27 Sep. 2004 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 

Design of Composite Controller for Flexible 

Joint Robots with Saturating Actuator 

MechRob04, IEEE/APS Mechatronics 

and Robotics Conf., Aachen 

University, Germany 

28 Sep. 2004 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 

Using Fuzzy Logic to Remedy Actuator 

Saturation in a Composite Controller for 

Flexible Joint Robot 

Iranian Conf. On Fuzzy Systems,  th5

Imam Hussein University, Tehran, 

Iran 

29 Sep. 2003 
S. Ozgoli, 

H.D.Taghirad 

Fuzzy Logic Supervisory Loop to Remedy 

Actuator Saturation Drawbacks 

f. on System Int. Con thICSE2003, 16

Eng., Coventry University, England 
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 :ارائه شده به کنفرانسهافارسي مقالات 
 كنفرانس عنوان نويسندگان زمان #

1 
 خرداد 

1393 

 پويا بدري،

 مهدي سجودي،

 سجاد ازگلي

طراحي كنترلگر پوياي خروجي مقاوم مرتبه ثابت 

براي سامانه تعليق خودرو با عدم قطعيت چند 

 وجهي

اولين كنفرانس ملي رياضيات صنعتي، دانشگاه 

 ريز، ايرانتبريز، تب

2 
ارديبهشت 

1392 

 مطهره عظيمي سردري،

 سعيد عظيمي سردري،

 سجاد ازگلي

با  دالامن كنترل بيماري ديابت با مدل بهبود يافته

 استفاده از روش كنترل عاطفي

بيست و يكمين كنفرانس مهندسي برق ايران، 

 دانشگاه فردوسي مشهد، مشهد، ايران

3 
 آبان 

1391 

 سميه كلاته،

 گلي،سجاد از

 محمدتقي حميدي بهشتي

سازي احتمال رخداد لختگي عمقي خون مدل

 سياهرگي با استفاده از منطق فازي

هاي فازي ايران، ازدهمين كنفرانس سيستمدو

 دانشگاه مازندران، بابلسر، ايران

4 
شهريور 

1391 

 امير فيضي زاده،

 سجاد ازگلي،

 محسن قانعي

كيب روش ارتقا مدلسازي رشد تومور سرطاني با تر

 درماني ضدرگ زايي و شيمي درماني

پانزدهمين كنفرانس دانشجويي مهندسي برق 

 ايران، دانشگاه كاشان، كاشان، ايران

5 
ارديبهشت 

1391 

 سعيده صابري،

 اسفنديار اختياري،

 سجاد ازگلي

ارتقا مدل ناحيه كاردينگ در ماشين كارد الياف 

 كوتاه

ان، هشتمين كنفرانس ملي مهندسي نساجي اير

 دانشگاه يزد، يزد، ايران

6 
 شهريور

1390 

  سعيده صابري،

 ،اسفنديار اختياري

 سجاد ازگلي

مدل سازي و طراحي سيستم كنترل ديجيتال براي 

 ماشين كارد در فاز دوم خط پيچش الياف كوتاه

دهمين كنفرانس دانشجويي مهندسي برق، چهار

 ايران كرمانشاه، كرمانشاه،دانشگاه صنعتي 

7 
بهشت اردي

1390 

 نداسادات حسيني،

 سجاد ازگلي

هاي تنظيم ژن در حضور شبكهحالت تخمين 

تصادفي درمعادلات  تأخير متغير با زمان و نويز

 گيريحالت و اندازه

نوزدهمين كنفرانس مهندسي برق ايران، دانشگاه 

 صنعتي اميركبير، تهران، ايران

8 
ارديبهشت 

1390 

 معصومه آزادگان،

 الهام اميني،

 جاد ازگلي،س

 حميدرضا مومني

مرتبه كسري سيستم كاركرد از دور در  كنترل

 حضور تأخير متغير با زمان در محيط سخت

نوزدهمين كنفرانس مهندسي برق ايران، دانشگاه 

 صنعتي اميركبير، تهران، ايران

10 
شهريور 

1389 

 معصومه آزادگان،

 ،سجاد ازگلي

 حميدرضا تقي راد

كنترل سيستم كاركرد از دور در حضور تاخير 

 متغير با زمان در محيط سخت

سيزدهمين كنفرانس دانشجويي مهندسي برق، 

 دانشگاه تربيت مدرس، تهران، ايران

11 
شهريور 

1389 

 معصومه آزادگان،

 سجاد ازگلي 

هاي رباتي كاركرد از دور و مروري بر معرفي سامانه

 هاهاي كنترل آنانواع روش

يزدهمين كنفرانس دانشجويي مهندسي برق، س

 دانشگاه تربيت مدرس، تهران، ايران

12 
 فروردين

1386 

 سيد محسن حيدريه،

 سجاد ازگلي،

 حميدرضا مومني
 

كنترل بهينه با وجود نامعيني با استفاده از روش 

 نامساوي هاي ماتريسي خطي

دهمين كنفرانس دانشجويي مهندسي برق، 

 ، اصفهان، ايراندانشگاه صنعتي اصفهان

13 
 ارديبهشت

1385 

 سجاد ازگلي، 

عليرضا مراديان لطفي، حميد 

 رادتقي

باتهاي سازي كنترل براي رطراحي و پياده

مفصل با استفاده از حلقة ناظر فازي براي كشسان

 برخورد با مشكل اشباع عملگر

چهاردهمين كنفرانس مهندسي مكانيك، دانشگاه 

 رانصنعتي اصفهان، اصفهان، اي
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14 
 مهر

 1383 
 سجاد ازگلي

مقالة آموزشي: استفاده از روش انحراف تكين براي 

 هاي داراي قطبهاي دور از همسازي سيستممدل

هفتمين كنفرانس دانشجويي مهندسي برق، 

نصيرالدين طوسي، تهران، دانشگاه صنعتي خواجه

 ايران

15 
 مهر

 1383 

 سجاد ازگلي، 

 علي خاكي صديق
 سلمان در تاريخ مهندسي كنترلنقش مهندسان م

هفتمين كنفرانس دانشجويي مهندسي برق، 

نصيرالدين طوسي، تهران، دانشگاه صنعتي خواجه

 ايران

16 
 بهمن

 1382 

 سجاد ازگلي، 

 رادحميد تقي

استفاده از حلقه ناظر با منطق فازي براي جلوگيري 

 از اشباع عملگر

سيستمهاي سراسري پنجمين كنفرانس 

 انشگاه فردوسي، مشهد، ايرانهوشمند، د

17 
 مهر

 1381 

 سجاد ازگلي، 

 عليرضا مرندي

حل مسئلة فاصلة بهينه با خودروي جلويي توسط 

 مدل فازي خودرو

پنجمين كنفرانس دانشجويي مهندسي برق، 

 دانشگاه شيراز، شيراز، ايران

18 
 مهر

 1381 

 سجاد ازگلي، 

 رادحميد تقي

ل و هارمونيك آشنايي با روباتهاي كشسان مفص

 درايو

پنجمين كنفرانس دانشجويي مهندسي برق، 

 دانشگاه شيراز، شيراز، ايران

  

 :فصلي از کتاب يا کتاب
 .1389، تأليف سجاد ازگلي و محمد رضا عاروان، «متحركهاي سازي سامانهمدلسازي و شبیه»

، 1384عتي خواجه نصيرالدين طوسيي، تابسيتان ، نوشتة دكتر علي خاكي صديق، انتشارات دانشگاه صن«تاريخ مهندسي کنترل»

 توسط اينجانب نگاشته شده است(.« نقش مهندسان مسلمان در تاريخ كنترل»)فصل دوم از اين كتاب با عنوان 

، نوشتة مارال و بوسكات، ترجمه شده توسط اينجانب و همكاران، انتشارات شيركت مخيابرات «ايسیستمهاي مخابرات ماهواره»

 .(است توسط اينجانب ترجمه شده« زيرسيستم تعيين و كنترل موقعيت ماهواره»با عنوان  10)فصل ، 1382ان ايران، زمست

  

 :ثبت اختراع
 1378، ايران، 27477/5/7/1378، شماره ثبت «كليد برق كنترل از راه دور»

 1390، ايران، «در فرآيند فدبچ براي توليد مخمر نان PHسازي كنترلگر طراحي و پياده»

 1393، ايران، 82698/2/2/1393 :، شماره ثبت«WiFiدستگاه يافتن موقعيت منبع انتشار در شبكه »

 90390شيماره و تياريخ ثبيت:« ربات پوشيدني اسيكلت بيرونيي وييژه توانبخشيي و اسيتفاده شخصيي معليولان فليت پيايين تنيه»

 1395، ايران، 22/08/1395

   و اجراييو اجراييو اجرايي   سوابق كاريسوابق كاريسوابق كاري

 و كامپيوتر، دانشگاه تربيت مدرس عضو هيات علمي گروه كنترل، دانشكده برق : تا  اکنون  7/86

 ، دانشكده برق و كامپيوتر، دانشگاه تربيت مدرسكنترل گروه مدير : 9/95 تا  8/93

 IEEEرييس كميته توسعه عضويت بخش ايران انجمن  : 8/93تا   7/90

 دانشگاه تربيت مدرس ،مدير مركز رايانه و اطلاع رساني : 4/92تا  11/89

 مدرس ، دانشگاه تربيتIEEEمشاور شاخه دانشجويي  : 8/92تا  10/89
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 هاي كنترل با دامنة محدود(سامانه -دكترا  پسا. )پژوهشگر Leicesterگروه كنترل دانشگاه  : 12/85تا   9/85

 هاي كنترل روبات(سامانهطراحي ارس. ) رباتيكگروه  : 9/85تا   11/80

 هاي كنترل ماهواره(سامانهتحليل شركت مخابرات ايران. ) :  6/82تا   6/81

 (رباتيكهدايت تيمهاي  –جوان. )طراحي كنترل روبات  رباتيكباشگاه  :  7/81تا   8/80

 (توليد مدارهاي الكترونيك. )دينا تابانشركت  : 3/81تا   3/80

 هاي صنعت خودرو(شركت آساد صنعت. )اتوماسيون سامانه : 5/80تا  12/79

 (مدارهاي ديجيتالطراحي شركت ميكروالكترونيك عماد. ) : 11/76تا   5/76

 (مدارهاي واسط رايانهطراحي . )رابطهاي سخت افزاري راسخ افزارشركت  : 9/76تا  11/75

 مدارهاي مخابراتي(تحليل مؤسسة آموزشي پژوهشي توليدي عترت. ) : 3/75تا   4/73
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